POLITECHNIKA WARSZAWSKA
Decyzja Nr 31/2022

Dziekana
Wydzialu Mechanicznego Technologicznego
Politechniki Warszawskiej
z dnia 22.12.2022r

w sprawic powolania komisji przetargowej na ,stanowisko wspolpracujacego robota
przemystowego wraz z uktadem sterowania i oprogramowaniem symulacyjnym” na potrzeby
Wydzialu Mechanicznego Technologicznego Politechniki Warszawskiej

Na podstawie § 19 Regulaminu udzielania zaméwien publicznych Politechniki Warszawskie;j
i zgodnie z decyzjg z dnia 12.12.2022 r. o wszczeciu postepowania w sprawie udzielenia
zamoOwienia na: ,,stanowisko wspolpracujagcego robota przemystowego wraz z ukladem
sterowania i oprogramowaniem symulacyjnym” na potrzeby Wydzialtu Mechanicznego
Technologicznego Politechniki Warszawskiej

(poda¢ petne okreslenie przedmiotu zamowienia)

ustala si¢ co nastgpuje:

§1

Powoluje si¢ komisje przetargowsg na ,,stanowisko wspotpracujgcego robota przemystowego
wraz z ukladem sterowania i oprogramowaniem symulacyjnym” na potrzeby Wydziatu
Mechanicznego Technologicznego Politechniki Warszawskiej w nastepujacym sktadzie:

1) Michat Haraburda przewodniczacy;
2) Karolina Fruba sekretarz;
3) Marta Sikora

1. Do zadan komisji okreslonej w ust 1 nalezy wskazanie propozycji rozstrzygnigcia przetargu,
zgodnie z ustalonym trybem zaméwienia.

2. Komisja postepuje zgodnie z ,,Regulaminem Komisji Przetargowej”, stanowigcym zatgcznik
nr 5 do Regulaminu udzielania zamoéwien publicznych PW.

§2
Decyzja wchodzi w zycie z dniem 22.12.2022 r.

Dziekan

.. - Mechanicznego Technﬂlogicznego

. hab. inz, Tomasz Chmielewski

(piecze¢ i podpis Rektora lub przedstawiciela zamawiajacego)



